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Perilaku mengemudi merupakan salah satu faktor yang dapat memengaruhi
keselamatan dalam berkendara. Perkembangan teknologi sensor memungkinkan
perilaku mengemudi dikenali melalui data yang dihasilkan oleh sensor
accelerometer dan gyroscope. Data tersebut dapat diolah menggunakan metode
machine learning untuk mengidentifikasi berbagai jenis perilaku mengemudi
berdasarkan pola pergerakan kendaraan.

Penelitian ini membandingkan kinerja algoritma K-Nearest Neighbor dan
Support Vector Machine dalam mengklasifikasikan empat jenis perilaku
mengemudi mobil, yaitu sudden acceleration, sudden right turn, sudden left turn,
dan sudden brake. Dataset yang digunakan merupakan data sekunder yang
diperoleh dari Kaggle dan terdiri atas fitur-fitur hasil ekstraksi data sensor
accelerometer dan gyroscope. Kinerja kedua algoritma dievaluasi menggunakan
metrik accuracy, precision, recall, F1-score, serta metode 5-Fold Cross-

Validation.
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