RINGKASAN

Smart Trash Can adalah sebuah tempat sampah yang dapat memilah sesuai
jenis sampah yaitu organik dan anorganik. Smart Trash Can ini merupakan salah
satu alternatif yang dapat digunakan untuk pengelolaan sampah agar lebih efektif
dalam rangka meningkatkan efisiensi dan pengurangan sampah semaksimal
mungkin. Pemilihan sampah bertujuan untuk memilah jenis sampah, sehingga
sampah dapat dipisahkan berdasarkan jenis, baik sampah organik maupun sampah
anorganik dapat diproses. Sensor yang dipergunakan pada Smart Trash Can yaitu
sensor proximity, sensor proximity terbagi dua, yaitu proximity capacitive dan
inductive kemudian Sensor Ultrasonic. Hasil pengujian pada tempat sampah
otomatis ini ukuran maksimum yang dapat di masuk kurang lebih 5¢cm x 10cm
dengan waktu 3 detik dari pertama masuk sampah sampai ke tempat sampah
akhir. Metode pengembangan sistem yang digunakan adalah metode waterfall.
Hasil penelitian ini yaitu prototype “Smart Trash Can Berbasis Arduino Uno R3”.
Hasil Pengujian menunjukan bahwa semua komponen sensor dapat bekerja
dengan baik.
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ABSTRACT

Smart Trash Can is a trash can that can sort according to the type of
waste, namely organic and inorganic. Smart Trash Can is an alternative that can
be used for waste management to be more effective in order to increase efficiency
and reduce waste as much as possible. The selection of garbage aims to sort out
the types of waste, so that waste can be separated based on the type, both organic
and inorganic waste can be processed. The sensor used in Smart Trash Can is
proximity sensor, proximity sensor is divided into two, namely capacitive and
inductive proximity then Ultrasonic Sensor. The results of the test in this
automatic trash can maximum size that can be entered more or less 5cm x 10cm
with a time of 3 seconds from the first entrance to the final garbage bin. The
system development method used is the waterfall method. The results of this study
are the prototype "Smart Trash Can Based on Arduino Uno R3". Test results show
that all sensor components can work well.
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